III часть

1. Параметры фильтра
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Заменяя p на jw получим ЧХ фильтра:
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2.a Частотная характеристика фильтра.
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2.b Импульсная характеристика.
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По свойству преобразования Лапласа h(t)<=>K(p):
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2.c Квадрат модуля частотной характеристики.
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2.d АКФ импульсной характеристики.
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